Rozdziat 4 Instrukcje sekwencyjne

Lista instrukcji sekwencyjnych FBs-PLC przedstawionych w niniejszym rozdziale znajduje sie¢ w rozdziale 3.1. Zasady
kodowania przy zastosowaniu tych instrukcji opisane sg w rozdziale 1 ,Schemat drabinkowy PLC i zasady kodowania
instrukcji mnemonicznej”. W niniejszym rozdziale przedstawione s3g jedynie argumenty, zakresy i charakterystyki
elementdw oraz funkcjonalnosci.
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HPrzekazniki oznaczone w tabeli specjalnych przekaznikéw (patrz rozdziat 2.3) symbolem 7’ sg zabezpieczone przed
zapisem. Styki TU i TD nie majg takze zastosowania w przypadku tych przekaznikow. Argumenty w powyzszej tabeli
oznaczone symbolem ™** powinny pomijac te specjalne przekazniki.

4.2 Opis elementu

[4.21 Charakterystyki stykéw A,B,TU i TD

WL
XO WYL
@® Wejscie X0 w wejsciowej listwie zaciskowej
1
X0
@ Status elementu styku A % H 0
X0 7
t: czas skanu
@ Status elementu styku B %/F 0
|
X0 »q*
@ Status elementu styku TU —Jr= 2
X 1
0
—t
@ Status elementu styku TD —fu= ¢ }

Powyzsze przebiegi przedstawiaja funkcjonowanie elementéw A, B, TU i TD po zmianie statusu wejscia X0 z WYL na WL
i ponownie na WYL.

B TU (zbocze narastajgce): Jest to ,styk wyzwalany zboczem narastajgcym”. Ten element zostanie wtgczony na jeden
czas skanu tylko przy narastajacym zboczu sygnatu (0>1).

B TD (zbocze opadajgce): Jest to ,styk wyzwalany zboczem opadajgcym”. Ten element zostanie wtgczony na jeden
czas skanu tylko przy opadajacym zboczu sygnatu (1->0).

B Styki TU i TD bedg pracowaé normalnie (zgodnie z powyzszym opisem), jezeli zmiana statusu odpowiednich
argumentéw wymienionych w ,zakresie argumentdw instrukcji sekwencyjnych” nie bedzie sterowana instrukcjami
funkcyjnymi.

Uwaga: Elementy TU (TD) zostang wtgczone po pierwszej zmianie statusu odpowiedniego przekaznika z 0 na 1 (1
na 0). Po kolejnej zmianie statusu przekaznika z 1 na 1 (0 na 0), element TD (TU) zostanie wytgczony. W
przypadku, gdy w programie drabinkowym wystgpi sytuacja wykorzystania wielu cewek, nalezy zachowac
szczego6lng ostroznos¢. Taka sytuacja zostata przedstawiona ponizej. Na schemacie przebiegu widaé, ze
element YO TU moze by¢ wigczony tylko w okresie pomiedzy ©,b i 0,e, w ktdérym tylko elementy YO TU
znajdujgce sie pomiedzy szczeblem 1 i 2 moga wykryé narastajgce zbocze Y0. Pozostate elementy YO
TU znajdujgce sie poza zakresem wyznaczonym przez te dwa szczeble nie bedg w stanie wykryé
narastajgcego zbocza. W przypadku przekaznikéw, dla ktdrych program drabinkowy nie wykorzystuje
wielu cewek, status Wt odpowiadajacych im elementéw TU lub TD moze by¢ podtrzymany przez jeden
czas skanu, natomiast dla pozostatych przekaznikow czas wigczenia bedzie krétszy niz 1 czas skanu
(patrz ponizej).
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B Oproécz instrukcji TU / TD, ktére mogg wykryé zmiane statusu argumentu odniesienia, FBs-PLC wykorzystuje takze
instrukcje do zmiany statusu w wezle (przeptyw mocy). Wiecej szczegétéw w opisach instrukcji FUN4 (DIFU) i FUN5
(DIFD).

4.2.2 Styk OPEN i SHORT

Status styku OPEN (rozwartego) i SHORT (zwartego) jest staly i nie moze byé zmieniony przez zadng instrukcje
programu drabinkowego. Te dwa styki sg wykorzystywane gtéwnie w miejscach programu drabinkowego, gdzie
wymagane sg state statusy stykow, takich jak miejsca, w ktérych do wyboru trybu wykorzystywane sg instrukcje.
Przedstawiony ponizej program jest przyktadem konfiguracii licznika w gére / w dot (UDCTR) na licznik w gére za pomocg
styku SHORT (zwartego).

X0 -7.UDCTR—— IORG X 0.
PSU{CV: R 0 [CUP- iLD SHORT |
LD X A

UD-PV: R 10 FUN 7
X1 R 0
—CLR R 10
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FUN? jest funkcjg UDCTR. Po wystgpieniu narastajgcego zbocza na wejsciu CK, FUN7 zliczy w goére (jezeli status U/D =
1) lub w dét (jezeli U/D = 0). Na przyktadzie powyzej status U/D jest ustawiony na 1, poniewaz U/D jest potgczony
bezposrednio z linii zZrodtowej do styku SHORT. W zwigzku z tym FUN7 zrealizuje zliczanie w gére. W przeciwnym razie,
jezeli wejscie U/D potgczone jest ze stykiem OPEN z linii zrodtowej, to FUN7 zrealizuje zliczanie w dot.

X0 7.UDCTR—— ORG X0
. || PSU/CV: R 0 |CUP- LD OPEN |
LD X 1

~UD{PV: R 10 FUN 7

X1 cvir o
+—| |[—CLR PVIR 10

4.2.3 Cewka wyjsciowa i odwrotna cewka wyjsciowa

Cewka wyjsciowa zapisuje status wezta do argumentu okreslonego przez instrukcje cewki. Odwrotna cewka wyjsciowa

zapisuje status uzupetniajacy wezta do argumentu okreslonego przez instrukcje cewki. Charakterystyki przedstawiono
ponizej.
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4.2.4 Podtrzymywana cewka wyjsciowa |

Cewki mozna podzieli¢ na dwa typy: podtrzymywana i niepodtrzymywana. Na przyktad cewki MO~M799 moga by¢
okreslone jako podtrzymywane, a M800~M1399 jako niepodirzymywane. Jednym ze sposobdéw sklasyfikowania typu
przekaznikéw jest podzielenie ich na grupy. Ta metoda jest prosta, ale dla wiekszosci zastosowan cewki podirzymywane
moga by¢ zlokalizowane w losowej kolejnosci. FBs-PLC umozliwia uzytkownikowi indywidualne ustawianie statusu cewki.
Przy realizacji programu z instrukcjami mnemonicznymi mozna zadeklarowa¢ przekaznik jako podtrzymywane wejscie
poprzez wstawienie ,L” po instrukcji OUT. Taka sytuacja zostata przedstawiona ponize;j.

X0 X0 Y0 ORG X 0
/) OR Y 0

Y0 AND NOT X 1
ouT L Y o

Jezeli w powyzszym przyktadzie status X0 bedzie WL, a nastepnie WYL, to status YO pozostanie Wt. Po zmianie stanu
PLC z URUCHOM na STOP, a nastepnie ponownie na URUCHOM lub po wytaczeniu zasilania, status YO pozostanie
nadal Wk. Natomiast po uzyciu instrukcji OUT YO zamiast OUT L YO0, status YO bedzie WYL.
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4.2.5 Ustawianie i resetowanie cewki

Instrukcja Set Coil (ustaw cewke) zapisuje okreslony argument jako 1. Instrukcja Reset Coil (resetuj cewke) zapisuje
okreslony argument jako 0. Przebiegi sygnatow zostaty przedstawione ponizej.
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| 4.3 Instrukcje wezlowe |

Weztem nazywamy potaczenie elementéw w schemacie drabinkowym zawierajgcym elementy instrukcji sekwencyjnej
(patrz rozdziat 1.2). Istniejg cztery instrukcje weztowe dla FBs-PLC. Dwie instrukcje ,OUT TR” i ,LD TR” zostaly opisane
w rozdziale 1.6 niniejszej instrukcji. Na ponizszym schemacie przedstawione zostaty trzy instrukcje NOT, TU i TD.

ORG X 0
Wezel AND X 1
X0 Xty YO NOT
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